Trazendo a automacao para a farmacia hospitalar
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Relembrando
a Sprint
passada. ..

Apresentacado do fluxo de
utilizacado

Rastreabilidade

Segurancao
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Avancos da Sprint 5!




Desenvolvimento:
Interface llleb

Desenvolvimento de APIs, Frontend e Backend! Q
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Cardio-Bot




<« - C (@ localhost:3000/dashboard

Bem-vindo a
Dashboard

Kits em producao

Kit 1 Olnicio:
Tempo passado: 74h 11/03/2024,
36m 19s 14:30:00

Kit 2 Olnicio:
Na fila 11/03/2024, 14:30:00

Kit 3 Olnicio:
Na fila 11/03/2024, 14:30:00




« -5 C @ localhost:3000/dashboard

Bem-vindo a
Dashboard

Kits em producao

Estoque
Kit 1 Olnicio:

Tempo passado: 74h 11/03/2024,
36m 46s 14:30:00

Configuracoes do
robo

Kit 2 Olnicio:
Na fila 11/03/2024, 14:30:00

Kit 3 Olnicio:
Na fila 11/03/2024, 14:30:00




€ > C @ localhost:3000/supplies

Escolha um kit

| Escolha um kit v [Mostrar estoque|

i 1

L J L
v]

'Salvar estoque|




Rastreabilidade:
\Visdo
Computacional

Diferenciais competitivos no mercado Q
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Seguranca:
Sensor
Ultrassonico

Diferenciais competitivos no mercado Q
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Arquitetura do
Sistema

A,
XX

W
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Demonstracdo
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Tarefas
Flanning

Cameralvisao
computaciona
Sensor ultrassonico
coneci EJ-Z:! 0 COIm
backend

Frontend

Backend

Atualizacdo da
documentacio

Esguema do circuito
elétrico

Conexao do robd
com o backend

04/03

06/03

0703

08/03

13/03

15/03
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Proximos passos...

14



Incrementos ° Refinaomento do Frontend
para
Spri n'l: 4- ! O Integracdo dos perifericos







Acompanhe nosso desenvolvimento!







